Stavajici rozvadéé RM02 typu Uniblok U22J4 sloZeny ze &tyf poli VxSxH = 2250x800x500mm. Parametry rozvadéde
udané projektem DPS 02.2 (&iSténi odpadnich vod) z 10/1995, zak.¢. 1745PF-2362-01010 (Elektromontazni zavody
Praha), vykres D1:

- jmenovité napéti Un = 380V (400V, 50Hz)

- jmenovity proud In = 125A

- pocatecni soumérny radzovy zkratovy proud I"« (Iks) = 6,8kA

- narazovy zkratovy proud ip (Ikm) = 10,7kA

Tento vykres nezachycuje kompletni vyzbroj rozvadéce, zakresleno je pouze zapojeni stavajiciho pfivodu do rozvadéce
a noveé vyzbrojenych obvodu pro nova zafizeni.

V rdmci realiza¢ni dokumentace a dokumentace skute¢ného provedeni je nutno ovéfit parametry obvodu dle zafizeni
(strojni i elektro¢asti) zvolenych a skutec¢né dodanych v rdmci vybérového fizeni a dle potfeby schémata dopracovat
(typy a parametry pfistroju a zafizeni, dimenzovani, ¢isla svorek, logika obvodu apod.).

Tento vykres se sklada z titulniho listu a dalSich 7 listl formatu A4:

-1:  stavajici napajeni rozvadéce a novy svodic¢ prepéti v poli 1, nové vyvody pro ovladaci panely naklapécich Zlabu
dosazovacich nadrzi a pro davkovaci stanici siranu Zelezitého v poli 4

-2:  nové vyvody pro ovladaci panely mostt dosazovacich nadrzi v poli 4

-3: nova vyzbroj pro Cerpadlo plovoucich necistot z DN | v poli 4

-4:  nova vyzbroj pro €erpadlo plovoucich necistot z DN Il v poli 4

-5: nova vyzbroj pro Cerpadlo prebytecného kalu z dosazovacich nadrzi v poli 4

-6: liniové schéma ovladacich obvod( ¢erpadel plovoucich nedistot

-7:  liniové schéme ovladaciho obvodu ¢erpadla prebyte¢ného kalu
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3x400/230V 50Hz TN-C-S, In = 125A, 1"k = 6,8KA, ip = 10,7kA
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POLE 4
3x400/230V 50Hz
L1-3 L1-3
lLl-S .Ll
M02.33-FA1 M02.33-FU
2,5-4A/motorovy 10A/gL
pomocny kontakt
O M02.33-FA2
M02.33-KM M02.33-KA2 _— 4AB
3x pomocny kontakt u pomocné relé 30mA
_ /
\ o /
M02.33-KA1
@ vyhodnocovaci relé
¢idla prasaku a teploty
STROJNi DODAVKA
HX02.33: L1-L3 Ax02.33: 9-11 x02.33: 18N & &
N © N
PE

PE ?\

CYKY 4*2,5

|

V)

TCEKFE 2P1

MX02.33-1 [ —

ohebny kabel 7*1,5
je soucasti stroje

M02.33
¢erpadlo plovoucich nedistot
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ru¢-aut start stop ready chod
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mistni ovladaci skFin
Cerpadla M02.33

ohebné kabely 3*0,75
jsou soucasti plovaku

SL02.33-1, SL02.33-2, SL02.33-3
plovakové spinace v jimce plovoucich necistot DN Il
1 - ochrana proti chodu nasucho - predbézné 0,5m nad dnem
2 - vypinaci hladina (automaticky provoz) - predbézné 1,0m nad dnem
3 - zapinaci hladina (automaticky provoz) - pfedbézné 3,6m nad dnem
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POLE 4
3x400/230V 50Hz
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ru¢-aut start stop ready chod
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mistni ovladaci skFin
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ohebné kabely 3*0,75
jsou soucasti plovaku

SL02.34-1, SL02.34-2, SL02.34-3
plovakové spinace v jimce plovoucich necistot DN Il
1 - ochrana proti chodu nasucho - predbézné 0,5m nad dnem
2 - vypinaci hladina (automaticky provoz) - predbézné 1,0m nad dnem

3 - zapinaci hladina (automaticky provoz) - pfedbézné 3,6m nad dnem
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POLE 4

3x400/230V 50Hz
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predbézné 0,3m nade dnem
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Poznamky:
1) Zapojeni ovladacich obvod( ¢erpadla M02.33 je shodné se zapojenim pro M02.34.
2) K civkam vSech stykact a pomocnych relé jsou pfipojeny ochranné RC ¢leny (nezakresleny v liniovém schématu, vyznageny v jednopélovém schématu).
3) Zapojeni vodice N je nutno vést pres piislusny kontakt kombinovaného proudového chranice M02.33-FA2.
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Poznamky: .
1) K civkam vSech stykacu a pomocnych relé jsou pfipojeny ochranné RC ¢leny (nezakresleny v liniovém schématu, vyznaceny v jednopélovém schématu).
2) Zapojeni vodiCe N je nutno vést pres pfislusny kontakt kombinovaného proudového chrani¢e M02.37-FA2.
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